
 Q1000هدل  Qmaتٌظیوات درایَ 

 

 

 setting name Function code عولکرد

 Motor rated power P1-01  کیلَ ٍات هَتَر

 Motor rated voltage P1-02  ٍلتاش هَتَر

 Motor rated current P1-03  جریاى هَتَر

 Motor rated frequency P1-04  فرکاًس هَتَر

 Motor rated rotational speed P1-05  سرعت هَتَر

 5A~ P1-03 No-load current P1-10 جریاى تی تاری

تَصیِ هیطَد در صَرت 
 ى اًجام ضَدلسٍم تیَ

3 : Asynchronous 

motor static 

autotuning 

Auto tuning selection P1-37 

 

. قرار هیدّین  P1-37=3  ٍP0-02=0ترای اًجام تیَى : ًکتِ 

. قرار هیدّین  P0-02=1پس از اتوام تیَى 

 setting name Function codeعولکرد 

ر ٍزهاًیکِ هَتَر ٌّگام د
اًدازی هی ایستد ٍ دٍتارُ 
حرکت هیکٌد ایي پاراهتر را 

افسایص دّید 

10 ~ 25 

Speed loop proportional 

gain 1 
P2-00 

ضریة جثراى لغسش ترای 
 SVC slip gain P2-06 % 200 ~ % 100تٌظین لَل تا تار ٍ تی تار 

 

  

 

 

 setting name Function code عولکرد

 Sensor-less flux : 0هد کٌترلی 

vector control (SFVC) 

Motor 1 control mode P0-01 

 Terminal control Command source selection P0-02 : 1 ٍرٍدی فرهاى از ترهیٌال

 KHZ to 16.0 KHZ Carrier frequency P0-15 0.5 فرکاًس سَئیچیٌگ

 S Acceleration time P0-17 4 ضتاب افسایص سرعت

 S Deceleration time P0-18 2.5 ضتاب کاّص سرعت



 setting name Function codeعولکرد 

 Forward RUN DI 1 function selection P4-00 : 1تالا   ٍرٍدی جْت 

 Reverse RUN DI 2 function selection P4-01 : 2ٍرٍدی جْت پائیي 

 Multi-reference 1 DI 3 function selection P4-02 :12 1ٍرٍدی سرعت 

 Multi-reference 2 DI 4 function selection P4-03 :13 2ٍرٍدی سرعت 

 Multi-reference 3 DI 5 function selection P4-04 :14 3ٍرٍدی سرعت 

 enable 8 : IGBT Enable DI 6 function selection P4-05ٍرٍدی 

  

 setting name Function codeعولکرد 

 fault 2 : Fault output FM terminal output mode P5-01خرٍجی 

 contactor Relay function(TC1/TA1) P5-02: 43ٍجی کٌتاکتَر خر

 Mechanical: 42خرٍجی ترهس 

Brake 
Relay function(TC2/TA2) P5-03 

 

 setting name Function codeعولکرد 

در ضرٍع  )سرعت خسضی 
 (حرکت

0.5 Hz Startup frequency P6-03 

سرعت  هدت زهاى حرکت تا
خسضی 

0.5 s ~ 1 s Startup frequency holding 

time 

P6-04 

 S-curve st Accel start P6-08 % 80ضرٍع ضتاب افسایطی 

 S-curve at Accel end P6-09 % 10پایاى ضتاب افسایص 

 DC 1 Hz Initial frequency of stop DCفرکاًس ضرٍع تسریق 

braking 

P6-11 

 DC 70 % ~ 100 % Stop DC injection  current P6-13ضدت جریاى تسریق 

 DC 1.5 s ~ 2 s Stop DC injection time P6-14زهاى تسریق 

 S-curve at Decel start P6-26 % 20ضرٍع ضتاب کاّص سرعت 

 S-curve at Decel end P6-27 % 30پایاى ضتاب کاّص سرعت 

 

 setting name Function codeعولکرد 

 %5حد جریاى تاز ضدى ترهس 

Brake release current 

threshold 
P8-55 

 Hz 0از ضدى ترهس حد فرکاًس ب

Brake release frequency 

threshold 
P8-56 

 s 0.0تاخیر در تاز ضدى ترهس 

Brake release delay ON set 

time 

P8-57 

 Hz ~ 0.5 Hz 0.2حد فرکاًس تستِ ضدى ترهس 

Brake apply frequency 

threshold 
P8-58 

 s ~ 1.5 s 0.8ضدى ترهس  تاخیر در تستِ

Brake apply delay OFF set 

time 
P8-59 

تاخیر در تستِ ضدى کٌتاکتَر 
 s Drive run delay ON set time P8-60 0.2اصلی 

تاخیر در تاز ضدى کٌتاکتَر 
 s 0.5اصلی 

MC contactor delay OFF set 

time 
P8-61 

 



 setting name Function codeعولکرد 

کاّص ایي عدد تاعث زهاى 
تست استاًدارد هیطَد در 
حالیکِ ترهس قفل ضدُ است 

0.1 ~ 10 

Motor overload protection 

gain 

P9-01 

فعال کردى خطای دٍ فاز ضدى 
خرٍجی 

2: Enable detection 

upon start and 

during 

running 

Drive output phase loss 

detection Enable 
P9-13 

 Fault 3 P9-14 سَم  خطای

 Fault 2 P9-15 خطای دٍم 

 Last Fault P9-16 آخریي خطا 

 

 setting name Function codeعولکرد 

 Reference 0 PC-00 % 10سرعت تدٍى ٍرٍدی 

 Reference 1 PC-01 % 100 1سرعت 

 Reference 2 PC-02 % 11 2 سرعت

 Reference 3 PC-03 % 12 3 سرعت

 Reference 4 PC-04 % 40 4 سرعت

 Reference 5 PC-05 % 13 5 سرعت

 Reference 6 PC-06 % 0 6 سرعت

 Reference 7 PC-07 % 0 7 سرعت

 

  

 setting name Function codeعولکرد 

 Restore factory Parameter initialization PP-01 :01تازگطت تِ تٌظیوات کارخاًِ 

 

  :  V/Fتٌظیوات 

 setting name Function codeعولکرد 

 V/F control Motor 1 control mode P0-01 : 2هد کٌترلی 

افسایص پاراهتر در صَرت 
 Torque boost P3-01 %5 ~ % 1ایستادى هَتَر در دٍر کٌد 

ضریة لغسش ترای تٌظین لَل 
 V/Fدر 

0 % ~ 200 % V/F slip compensation gain P3-09 

 


